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INRIA

Institut National deRechercheen Informatqueet
Automatique

“ SLie

Nord-Europe

Directeur MichelCosnard
Staff : 2500

8 sitesen France

~ Grenoble
. Rhone-Alpes

@Bordeaux
‘Sud-Ouest

30 personnes

Marseille

. INRIA
Sophia Antipolis
Méditerranée
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IMARA

Informatiqgue Matheématiques Automatique pour la Roy
Automatisée

3 axes de recherche
- Robotique
- Telécoms
- Modélisation du
trafic

Activité principale: les Systemes de Transports Intelliger
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VE Automatisés : chez IMARA
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VE Automatisés : pourquoi ?

STI : réponse scientifigue et technologique

Transport : reebroblemevoire un defi sociétal et
économique

Nombreux aspectssecurité routiere, amenagement
du territoire, questions environnementales,
mobilite, efficacite des transportanodernite par
les nouvelles SOKY 2t 23dASaX

Acteurs : Industriels, scientifiques, pouvoirs publigdie

Réponse a un besoin sociétal de :

Confort
Mobilite
Sécurité
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VE Automatisés : pourquoi ?

Le"Grenelle de 'Environnementfut une desréponses

Formulée sougorme d'exigences

« la lutte contre les changements climatiques et la maitris
del'énergie»

Parmiles mesures envisagees

F "Proposer une palettR Q2 ¥ T NB a allafvait8aNy/

Recommandatiomn faveur du lancement d'un

F "Plan national deléveloppement des transports collecti
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IMARA : deux visions

- Les navettes automatiques sans conducteur
? LesCybercars =

- Les véhicules automatise
? Bimode
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LesCybercars
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LesCybercar$1990)

Veéhicule urbain avec capacités de conduite entieremept
automatique

E Intégré dans le paysage complet de transport urbai
E Géré par un opérateur
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Depuis les années 90

Petits véhicules publics urbains

C2yOuAz2ya RQlFaaraidlyOoS ¢t

Parking Automatique

Conduite en peloton

hodSNIIF UA2Y RS f QSYOJANRVYVY

/| 2YLX SYSy - ) S R
modes de transport
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Cybercars a EuropearStory

i Premiersconceptsenm dpcpn Qa
(Serpentine, RUBedale Frog ULTra X 0 [og8 0 «

Premiers prototypegn 1990
Premieres exploitatioen 1997
CyberCaryberMoveen 2001
Demostrationsa Antibes- 2004
MobiVIP(2004)
CyberC3 (2005)

> P Pt v P

CyberCars2 (2006)
CityMobil (2006)
Cristal (2007)
CityNetMobil (2008)

p! p>2 p>2 p>2

4 CityMobil2 (2012?)



Cybercarsdifferents systemes innovants

CTS (Cybernetic Transport System)

- Mobilité individuelle ou semi
collective

- Réseau banalisé

- Conduite manuelle ou

automatisée
Cristal
| |
‘ ‘ s GRT (Group Rapid Transit)
- Navettes urbaines semi
collectives
: (capacité de 6 a 20 personnes)

- Réseau site propre protége

- Véhicules automatisés

Robosoft Numexia

PRT (Personal Rapid Transit)

d - Navettes urbaines individuelles
(capacité de 4 personnes)

- Réseau site propre intégral

- Véhicules automatisés

2Getthere
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CityMobil(20062011)
N

i IntegratedProject (11M du ECDG12
i Dissémination de€yberCars

i 3 démos principales:
A Heathrow
A Rome
A Valencia

A Showcases




Demonstration ABR-TCastellon Spain




In Heathrow

ULTra




Rome demonstration




CityMobit démonstrationde La Rochelle
N

A 3CyBugslet QL b wlL !
i Service a la demande commi@scenseuk 2 NA | 2

i Vitesse limitée 45 Km/h

A Un opérateur toujours a bord (reglementations,
Sécurité, assurance)

A Unvraiservice: Mai - Juillet2011



La Rochelle : the site

Electric boat
harbour

Ty

PRIy

Museums area

| el JA

Technoforum
(University
area) /

BRT line










La Rochelle: site










Cybusa La Rochelle
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Retours sur La Rochelle

DONNEES COLLECTES de MAI a JUILLET

NB DE PASSAGERS : 899

NBDOI NTERYVRE

=
%
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STATISTICS
_—

899 Passengers (200 interviews)

GENDER AGE

> 60 years

31%




Do you feel secure ?

EHoui Enon

Afraid of an accident?

EHoui Enon




Couldthis transport systenbe:
.

Adapted to the city? Generalized?

Houi Hnon EMoui Enon




Nouvelle Génération de Véhicules Urbains

Bien adaptés au caharing
2 Assistance & conduite avancée

Automatisation complete pour:
* Relocalisatiorfplatooningou automatedtracks
* Parking
* Réseaude voies dediées
* Gestionde flottes

IMARA Plenary Meeting / INRIA Rocquencourt 18 novembre 2011
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CRISTA¢ LOHR (2011) : le projet CATS
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Quelle moblllte pour Ia V|IIe du futur ?
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Vénhicules Electrigues Urbains
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Quelle automatisation ? Pourquol ?

Boite de vitesse automatique ?
ABS ? ESP ?

GPS ?

Le véhicule se conduit tout se®il
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Déploiement des ADAS

ISA : Intelligent Speed Assistance
LDW : Lane Departure Warning
PD : PedestrianDetection

AEB : Automatic Emergency Braking
CSW : Curve Speed Warning

BSM : Blind Spot Monitoring

NV : Night Vision

AM : Attention Monitoring

AEC : Automatic Emergency Call
ACC : Adaptative Cruise Control

Pedestrian Detection

Attention Monitoring

39



Newsensingechnologies fomobile
_
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ABV : Ctlemonstrator¢ INRIA (2011)
N



